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Dekodierer-Projekt mit verschiedenen
Dekodierern zur Extraktion von

CAN FD-, CAN-, OBD-2-
(inkl. WWH-OBD),

FlexRay-,
- GPS-,

Puls- oder

- Resolver-Signalen

aus einem Datenstrom, die als zu-
sdtzliche Kandle gespeichert werden
kénnen.

Gleichzeitige Verwendung mehrerer
Dekodierer

Ubersichtliche Pool-Struktur

Einfaches Einfigen der Eingangsda-
ten (HDF/DAT/ATFX) z.B. aus dem
HEAD Navigator

Verschiedene Einstellméglichkeiten
(Abtastrate, Einheit usw.) fir die
Extraktion

Status-Indikatoren for das zu erwar-
tende Ergebnis

Dekodierer-Projekte mit individuellen
Einstellungen speicherbar

Export der dekodierten Ergebnisse
als HDF-, ATFX- oder (mit ASM 23)
als UFF-Datei

CAN FD-, CAN-, OBD-2-, FlexRay-

Dekodierer

- Einfaches Einfigen hersteller-
spezifischer Datenbanken

- Interpolation/Gléattung von Sig-
nalen; spezieller Glattungsalgo-
rithmus fir OBD-2-Signale

Puls-Dekodierer fir die Dekodierung
von Drehzahl-Informationen:

= aus einem digitalen Puls-Kanal
(Puls-Dekodierer)

* aus einem separaten, analogen
Kanal (Trigger-Dekodierer)

- Automatische Korrektur von
Fehlpulsen

- Kontinuierliche Neu-Detektion des
Pulsmusters

- Unterstitzung verschiedener
Pulsmuster:

 dquidistante
(mit und ohne Licken)

» Zebra-Tape

* nicht dquidistante Zahn-
anordnungen

Anderungen vorbehalten

Artemi$ sute Decoder Module
(Code 5009)

Erweiterungsmodul zur Extraktion
spezifischer Signale

Uberblick

Das Dekodierer-Projekt dient zur Ex-
traktion von spezifischen Signalen aus
aufgenommenen Messungen, um die
Daten zu visualisieren und zu analysie-
ren und aus diesen Daten zusétzliche
dedizierte Kanéle zu erzeugen.

Dekodierte Signale:

» CAN FD-, CAN-, OBD-2-
(inkl. WWH-OBD)

* FlexRay

» GPS

» Pulse

e Resolver

o GPS-Dekodierer

- Extraktion der Geschwindigkeit,
Hohe, geografischen Lange und
Breite (GPS-Dekodierer), Zeit (ber
den Zeitstempel)

- Grafische Darstellung einer Weg-
strecke (GPX- oder KML-Datei)
etwa zur Weiterverwendung in
Google Earth (GPS-Track-Deko-
dierer)

* Drehrichtungs-Dekodierer

- Erzeugen eines analogen Kanals
mit vorzeichenbehafteten Dreh-
richtungs-Informationen

» Resolver-Dekodierer
- Bestimmen von Drehzahl-, Win-
kel- und Frequenzinformationen

aus analogen Spannungssigna-
len



Dekodierer-Projekt

Das dhnlich wie ein Pool-Projekt
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ben eine schnelle und intuitive Uber-
sicht Uber das zu erwartende Ergebnis Das Dekodierer-Projekt erlaubt es Anwendern, die dekodierten Signale sofort visuell zu kontrollieren.
und zeigen mégliche Fehlkonfigurati-
onen auf. Dariber hinaus steht eine
Vorschau zur grafischen Kontrolle zur

f Google Earth.

Verfiigung.
Die dekodierten Kandle kénnen als =
HDF-Datei abgespeichert bzw. in ein
Fremdformat exportiert (ATFX und, mit
ASM 23, UFF) und z.B. fir Analysen

genutzt werden.

Jedes Dekodierer-Projekt ist mit allen
individuellen Einstellungen speicher-
bar und kann bei passenden Ein-
gangsdaten wieder verwendet werden.

Dekodierer kdnnen direkt in einem
Automatisierungs-Projekt  (ASM 01)
und in einem Standardtest-Projekt
(ASM 22) genutzt werden.

CAN FD-, CAN-, OBD-2-, FlexRay-
Dekodierer

Fur die Verwendung eines CAN FD-,
CAN- oder FlexRay-Dekodierers ge-
nigt es, die herstellerspezifische
DBC-/ ARXML- respektive XML-Da-
tenbank-Datei (Fibex 3.0 und 3.1) per
Drag-and-drop in den Dekodierer- Beispiel fir eine grafische Darstellung der extrahierten GPS-Daten in Google Earth.
Pool zu ziehen. Aus den angezeigten
Dekodiervorschriften kénnen die zu
dekodierenden Signale ganz einfach
per Checkbox aktiviert werden, wobei
sich die Auswahl per Filterung verein-

Zu den ausgewdhlten Dekodiervor-

fachen lésst.

For OBD-2-Daten (inkl. WWH-OBD,
11 Bit/29 Bit) ist eine entsprechende
Datenbank (mit ASM 09) in der An-
wendung hinterlegt.
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schriften kdénnen noch weitere hin-
zugefigt oder vorhandene dupliziert
werden, damit beispielsweise ein Sig-
nal mit verschiedenen Einstellungen
dekodiert werden kann.

Anderungen vorbehalten



Puls- und Trigger-Dekodierer

Mit den Puls- und Trigger-Dekodie-
rern kénnen aufbereitete (dekodierte)
Drehzahl-Kanéle aus Pulskandlen be-
rechnet werden.

Diese kénnen sowohl als einfache Fih-
rungsgroflen fur Analysen verwendet
werden als auch fir die Drehschwin-
gungs-Analyse, wenn die Quelldatei-
en Uber eine hinreichend hohe Anzahl
von Pulsen pro Umdrehung bei ent-
sprechend hoher Abtastrate verfigen.

Durch die Wahl einer hohen Ziel-
abtastrate lasst sich das Signal for
eine anschlieBende Drehschwingungs-
Analyse optimal aufbereiten.

Dariber hinaus kénnen Anwender den
Kanal-Editor direkt aus einem Deko-
dierer-Projekt heraus aufrufen, etwa
um neue Pulskandle zu erstellen.

GPS- und GPS-Track-Dekodierer

Der GPS-Dekodierer dekodiert die
in einer Aufnahme enthaltenen GPS-
Informationen Geschwindigkeit, Hohe,
geografische Lénge und Breite, Zeit
(ber den Zeitstempel).

Der GPS-Track-Dekodierer erstellt aus
den GPS-Informationen GPX- oder
KML-Dateien, mit denen beispielswei-
se Testfahrten in Google Earth grafisch
dargestellt werden kénnen.

Drehrichtungs-Dekodierer

Der Drehrichtungs-Dekodierer erlaubt
es, aus zwei oder drei digitalen Puls-
oder Trigger-Signalen, die in den Ein-
gangsdaten eines Dekodierer-Projekts
enthaltenen sind, einen analogen Ka-
nal mit vorzeichenbehafteten Drehrich-
tungs-Informationen zu erzeugen.

Dafir missen in den gewdhlten Kang-
len (A/B) digitale Pulse von Sensoren
mit einer dquidistanten Pulsgeber-
Geometrie abgelegt sein. Zusétzlich
muss die Pulsgeber-Geometrie beider
Sensoren identisch sein, aber gegen-
einander verschoben. Ein optionaler
dritter Kanal (Z) dient als Referenz-
kanal fir den Nullpunkt.

Resolver-Dekodierer

Der Resolver-Dekodierer dient dazu,
aus zwei oder drei analogen Span-
nungssignalen einen analogen Kanal
mit Drehzahl-, Winkel- oder Frequenz-
informationen zu erzeugen. Der deko-
dierte Kanal kann beispielsweise als
Fuhrungsgrofle verwendet werden.
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Voraussetzungen

o ArtemiS suite Basic Framework

(Code 5000)

* Anwenderspezifische Datenbanken:
DBC/ARXML fur CAN FD, CAN und
XML fur FlexRay (Fibex 3.0 und 3.1)

e Fir den Export in das UFF-Format
wird Advanced Import & Export
(ASM 23) benatigt.

» Fir die Verwendung in einem
Automatisierungs-Projekt wird Basic
Analysis (ASM 01) benétigt.

» Fir die Verwendung in ei-
nem Standardtest-Projekt wird

Standardized Testing (ASM 22)
benstigt.
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